D.01.01.01. WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORRB svymagania dotyege wykonania i odbioru Robét zygianych z odtworzeniem osi trasy
oraz wyznaczeniem punktow wysék@mwych dla Inwestycji: Przebudowa drogi gminnej nr 10320 w m. Ksjznice w
zakresie budowy chodnika, regulacji szeroksxi drogi, przebudowy zjazdéw oraz budowy odwodnier.

1.2.Zakres stosowania STWiIORB

STWIORSB jest stosowana jako Dokument Przetargokgrtraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienych w p. 1.1.
1.3. Zakres Robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB stanpwiymagania dotyce Robo6t zwizanych z odtworzeniem w

terenie przebiegu trasy drogowej w terenie pagéeigm zgodnie z Dokumentagdj obejmup:
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtdwnych osi trasy i punktéw wysékiowych

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych (reperéw roboczych),

wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwaty, ochrieprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w spokitviajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenie podstawowe
1.4.1. Punkty gtdwne trasy - Punkty zatamania @siyt, punkty kierunkowe oraz patkowy i koncowy punkt rasy.

Pozostale okidenia - § zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi kiesleniami podanymi
w STWIORB D.00.00.00. Wymagania ogolne.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce Robdt

Ogodlne wymagania dotygze Rob6t podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagani@mmg' pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne zasady dotyexe materiatow

Ogolne zasady dotyaze materiatéw podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagagolne" pkt. 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy i reperéw robgch naley stosowa pale drewniane z gwdziem lub
trzpienie stalowe (stabilizacja punktéw w ista@gj nawierzchni), stupki betonowe albo rury metatoovdtugdci okoto 0.50
m. Pale drewniane umieszczone agiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ichilitaloji powinny mie srednic: 0.15-
0.20 mi dtugéci 1.5-1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaiggj nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i diugéei od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki" powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne zasady dotyexe spratu

Ogolne zasady dotyaee sprztu podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagania ogoipiet: 3.
3.2. Rodzaje spretu

Do wykonania robo6t konieczny jest sgrgeodezyjny taki jak:
-Teodolity, tachimetry,
-niwelatory,
-dalmierze,
-tyczki,
-taty
-taSmy stalowe i parciane.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnysbwinien gwarantow@ uzyskanie wymaganej
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doktadndgci pomiaru.

4. TRANSPORTU

4.1. Ogolne zasady dotyee transportu

Ogolne zasady dotyaee transportu podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagagolne" pkt. 4.
4.2. Sposoby transportu

Transport sprgu geodezyjnego oraz materiatdbw potrzebnych doiltabji osi trasy i wyznaczenia zakresu Rob6tzmo
odbywa& si¢ dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robo6t

Ogollne zasady wykonania Rob6t podano w STWIORB DM@O0. "Wymagania ogolne" pkt. 5.
5.2. Podstawowe zasady prowadzenia Robo6t

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUGIK. Przed przygtieniem do
rob6ét Wykonawca powinien przgj od Zamawiajcego dane zawiergie lokalizact i wspéirzdne punktéw gtéwnych trasy
oraz reperéw. W oparciu o te materiaty Wykonawcwip@en przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do
szczeg6towego wytyczenia robaét.

Prace pomiarowe powinny b&ywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawbspektora Nadzoru o jakichkolwiek eblach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy. Btly te powinny by usunite na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. X Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #dig sig od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien podamic o tym Inspektora Nadzoru. Uksztatltowanie terentakim
rejonie nie powinno hy zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzonszelkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ré@nic terenu podanych w dokumentacji projektowejedreych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru, zostawykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadaanaczaze
Roboty dodatkowe w takim przypadku ofyei Wykonawe.

Wszystkie Roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punldgsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznacp®winny
by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
Robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawmgo zostan zniszczone przez Wykonawgwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeato dalszego prowadzenia Robo6t, to zastare odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe daume dla prawidiowej realizacji Robot najedo obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne tggozenia powinny b zastabilizowane w sposo6b trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych azakdowhzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomiedzy punktami gldbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegks pomiedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 m, natomiast w terenie falistym i gorskim powarby odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Reper roboczy naky zalazy¢ poza granicami robot ze#anych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze sma wykorzystad punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy
drogowej.

Rzedne repera naky okresli¢ z dokladnécia do 0.4 cm/km stosag niwelacg podwdjrg w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyrane i jednoznaczne okilenie
nazwy repera i jego ¢dnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
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przez Zamawiacego.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby
wigksze nk 5 cm. Rzdne punktdw osi trasy nafle wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych okrélonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalahy ktdrych
usungcie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca ratashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonymi poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:

-wyznaczenie kraadzi jezdni i pobocza,

-wyznaczenie kraadzi wykopow i nasypow na powierzchni terenu (Glesie granicy robét ziemnych)

-wyznaczenie w czasie trwania rob6t ziemnych zatgeaturéw) wykopow i nasypow w przekrojach popzegh (tzw.

profilowanie przekrojéw poprzecznych)
i powinno by wykonane zgodnie z dokumentagrojektows oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot zaakceptowanych przez Inspektadzoru.
Do wyznaczenia kragdzi jezdni naley stosowa szpilki stalowe, a do wyznaczenia poboczy palikivehiane.
Do wyznaczenia kragdzi wykopow i nasypow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy najestosowa
w przypadku nasypdw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegté migdzy palikami
lub wiechami naley dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovagj. Odlegtéé ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektova.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Rob6t
Ogollne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymaganiélog" pkt 6.
6.2. Zasady kontroli jakosci Robot
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley prowadzé

wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady dotygre obmiaru Robot
Ogolne zasady dot. obmiaru Robdét podano w STWIORE)DO0.00. "Wymagania ogolne" pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiaru

Jednostl obmiarows Rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kilorflet].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru Rob6t

Ogollne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB D@OM "Wymagania ogélne” pkt. 8.
8.2. Odbiér Robot

Odbiér Rob6t nagpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw dgzyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektoiadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw platroi podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagania og6lpkt'9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kilometra [km] wykonanych Robét obejmuije:
-sprawdzenie wyznaczenia punktéow gtéwnych osi trasy
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-uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

-wyznaczenie reperéw roboczych,

-wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

-wykonanie pomiaréw biacych w miag postpu robot, zgodnie z dokumentagjrojektows,

-zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrmfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatagejodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

10. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

11.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna oshowa poaiddUGiK, 1986.

12.Instrukcja techniczna G-2. Wysdlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

13.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
14.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, G{JG983.

15. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ 1983.

16. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggsciowe, GUGIK, 1979.

17.Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna inwentaryza@ci uzbrojenia terenu, GUGIK

18.Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjnetogeaficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 zzmdejszymi zmianami).
19.PN-N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminalogi

20PN-N-99310 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazokréslenia.



